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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Elektryczny

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Seminarium dyplomowe 1010331171010330081
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Automatyka i Robotyka (brak) 417

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Robotyka polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: - Cwiczenia: - Laboratoria: - Projekty/seminaria: 1 12
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 12 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr hab. Inz. Andrzej Kasinski, prof. nadzw
email: andrzej.kasinski@put.poznan.pl
tel. 61 6652365

Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Podstawy metodyki pracy umystowej.
1 Wiedza:
L. . . | Znajomosc¢ wybranego kreatora prezentacji multimedialnej.
2 Umiejetnosci:
3 Kompetencje | Podstawy wyszukiwania informacii bibliograficznej i patentowej
spoteczne

Cel przedmiotu:

Pogtebianie wiedzy w przedmiocie dyplomowego projektu inzynierskiego, metodyki realizacji projektu, zasad pisania i
redagowania pracy dyplomowe;.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Zna ogdlne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej przedsiebiorczosci, wykorzystujgcej wiedze ze studiowanej
dyscypliny. - [KW_26+]

Umiejetnosci:

Kompetencje spoteczne:

1. Posiada $wiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wlasng oraz gotowos¢ podporzgdkowania sie zasadom pracy w zespole
i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania; potrafi kierowa¢ matym zespotem, wyznaczac cele i
okreslaé priorytety prowadzgce do realizacji zadania. - [KK_03++]

2. Posiada $wiadomos¢ koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych, skrupulatnego zapoznania sie z
dokumentacjag oraz warunkami srodowiskowymi, w ktoérych urzgdzenia i ich elementy mogg funkcjonowac, przestrzegania
zasad etyki zawodowej i poszanowania réoznorodnosci pogladow i kultur. - [KK_04++]

3. Ma swiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej oraz rozumie potrzebe formutowania i przekazywania
spoteczenstwu informacji i opinii dotyczacych osiggnie¢ automatyki i robotyki i innych aspektéw dziatalnosci inzynierskiej. -
[KK_06++]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Prezentacje projektu przez studenta potgczone z dyskusjg i oceng sposobu referowania(koncepcja i zatozenia pracy,
konspekt, harmonogram, postepy realizacji pracy)
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Tresci programowe

prezentacji multimedialnej projektu.

Krytyczna analiza zadan projektowych, podziat pracy i ustalenie harmonogramu realizacji poszczegolnych zadan. Dyskusja
alternatywnych sposobéw rozwigzania problemu i realizacji projektu. Zasady redagowania pracy dyplomowej. Przygotowanie

Literatura podstawowa:

1. Podreczniki, monografie i artykuty podane przez kierujgcych pracami dyplomowymi

Literatura uzupetniajaca:

1. Ksigzki i artykuty dotyczace tematyki prac dyplomowych - wyszukane przez studenta

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢ Czas (godz.)
1. Udziat w seminarium 15
2. Udziat w konsultacjach 75
3. Przygotowanie prezentacji 15
4. Realizacja pracy dyplomowej 195
Obciazenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 300 12
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 90 4
Zajecia o charakterze praktycznym 270 11
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